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Vorwort

Die vorliegende Arbeit entstand wahrend meiner Tatigkeit als wissenschaftlicher
Mitarbeiter am Arbeitsbereich Werkzeugmaschinen und Automatisierungstechnik der
Technischen Universitat Hamburg-Harburg.

Herrn Prof. Dr.-Ing. Klaus Rall, dem Arbeitsbereichsleiter, danke ich fiir das groBe
Interesse und Engagement bei der Betreuung und Férderung meiner Arbeit. Die gute
Zusammenarbeit und das Gewédhren von umfangreichen wissenschatftlichen Frei-
heiten hat wesentlich zum Gelingen dieser Arbeit beigetragen.

Dem Leiter des Arbeitsbereichs Konstruktionstechnik |, Herrn Prof. Dr.-Ing. Dirk-

Gotz Feldmann, danke ich fiir die Ubernahme der Korreferates und die Anregungen
und Hinweise zur Arbeit.

Weiterhin gilt mein Dank den Mitarbeitern des Arbeitsbereiches, die durch ihre
Unterstiitzung ebenfalls wesentlich zum Gelingen meiner Arbeit beigetragen haben:

* Zuerst mdchte ich Herrn Dr.-Ing. Andreas Bregas nennen. Er hat mich durch
wertvolle Tips und Hinweise bei der Erstellung der von mir bendtigten
umfangreichen Software unterstiitzt. AuBerdem war die Erstellung der Bilder in
der von mir gewilinschten Form erst durch das von Dr. Bregas erstellte
Grafikprogramm Fastdraw méglich.

e Dem Oberingenieur des Arbeitsbereiches, Herrn Dr.-Ing. Jorg Wollnack, danke
ich fur die Unterstiitzung bei der Versuchsstandgestaltung und fir die
fruchtbaren Diskussionen iber die eingesetzten mathematischen Methoden.

e Meinem Kollegen Herrn Dipl.-Ing. Karsten Steinhoff schulde ich Dank fiir die
konstruktive Durchsicht des Entwurfs meiner Arbeit. lhm und auch Herrn Dipl.-
Ing. Holger GréaBner danke ich auBerdem fiir die vielen Anregungen und
Hinweise, die in vielen Details diese Arbeit befruchtet haben.



